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前    言
GB/T 17126.1《农业拖拉机和机械  动力输出万向节传动轴和动力输入连接装置》分为：
    ——第1部分：制造和安全要求
    ——第2部分：动力输出万向节传动轴的使用规范及不同附加装置用PTO动力传动系统和PIC的位置及间隙规范
本部分是GB/T 17126.2《农业拖拉机和机械  动力输出万向节传动轴和动力输入连接装置》的第2部分，等同采用ISO 5673-2：2005《农业拖拉机和机械  动力输出万向节传动轴和动力输入连接装置  第2部分：动力输出万向节传动轴的使用规范及不同附加装置用PTO动力传动系统和PIC的位置及间隙规范》。

本部分是对GB/T 17126-1997《农业拖拉机和机械  动力输出万向节传动轴和动力输入连接装置的位置》的修订。

本部分实施之日起代替GB/T 17126-1997。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国农业机械标准化技术委员会归口。
本部分起草单位：
本部分主要起草人： 

    本部分于1997年首次发布，200X年第一次修订。

农业拖拉机和机械  动力输出万向节传动轴和动力输入连接

第2部分： 动力输出万向节传动轴的使用规范及不同附加装置用PTO动力传动系统和PIC的位置及间隙规范
1 范围
本部分规定了农业拖拉机和自走式机器用动力输出万向节传动轴的型式和应用。

本部分规定了不同附加装置用PIC的尺寸及周围间隙。

本标准是为了保证当机具和拖拉机间的动力匹配时，动力输出轴的动力传动系统与机具或拖拉机连接部件间有合适的间隙。

本部分不是动力传动系统完整的设计指南，比如不包含动力传动系统的防振信息或扭矩限制器尺寸要求。

本部分不适用于离地间隙大的拖拉机机具，如蔬菜和甘蔗用机械。

本部分不适用于离地间隙小的农业拖拉机，如要求重心较低的草坪机或扫地机。

本部分不适用于因功能需要而将结构设计为非对称型的机具。
2 规范性引用文件
下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。
GB/T 1592-2003农业拖拉机 后动力输出轴1、2和3型（ISO500-3：2004）

GB/T 1593.1-1996农业轮式拖拉机  后置三点悬挂装置  第1部分：1、2、3和4类（eqv ISO 730-1：1994） 

GB/T 19408.1-2003农业车辆 被牵引车和牵引车之间的机械连接装置 第1部分：挂钩尺寸（ISO 6489-1：2001，IDT）

ISO 6489-2：2002 农用车辆 机械连接装置间拖绳和牵引车辆 第2部分： U型钩规范
ISO 6489-3：2004 农业车辆 被牵引和牵引车之间的机械连接装置 第3部分：拖拉机牵引杆
ISO 6489-4：2004 农用车辆 被牵引和牵引车间的机械连接装置 第4部分：楔式耦合装置的尺寸
ISO 24347-2005农业车辆  牵引和牵引支架间机械连接 球形连接

3 术语和定义
GB/T 17126.1确定的术语和定义适用于本部分。

4 动力输出万向节传动轴的使用和应用
4.1 型式A

连接在拖拉机的PTO和机具的PIC间，带有两个万向节，能够补偿动力输出轴和动力输入连接装置间连接轴的角度和长度变化的传动轴。W形和Z形弯转连接的等角能保证旋转运动均匀传递（见图1）。

[image: image12.png]



图1   A型动力输出万向节传动轴

4.2 型式B

带有一个万向节和一个广角等速万向节，能够补偿动力输出轴和动力输入连接装置间连接轴的角度和长度变化的传动轴。只要单联万向节与连接轴成直线或小于10°的角度，就能保证均匀地传递旋转运动（见图2）。
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图2  B型动力输出万向节传动轴

4.3 型式C

带有两个广角等速万向节，能够补偿动力输出轴和动力输入连接装置间连接轴的角度和长度变化的传动轴。即使形成的弯转角的大小或空间位置不同，仍可以均匀地传递旋转运动，见图3）。

4.4 动力输出万向节传动轴的长度

在使用过程中，动力输出万向节传动轴的长度可根据需要在最大延伸长度和最小收缩长度间选定。

4.5 等角挂钩

位于拖拉机动力系统上，距拖拉机动力输出轴到牵引杆销距离等于牵引杆销到动力输入连接装置距离的挂钩。
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图3  C型动力输出万向节传动轴

5不同附加装置用动力输入连接装置位置和间隙
5.1 一般要求

机具动力输入连接装置的水平和垂直方向上的位置如图4到图11所表示，并符合表1到表8的规定。在确定这些尺寸时，拖拉机动力输出轴应在GB/T 1592规定的位置上。
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1 —— 动力输入连接装置

图4  牵引杆附加装置

应易于对动力输出万向节传动轴进行维护和保养，如润滑等。

表1到表8中每个类别的PIC位置和间隙极值不应同时采用。

5.2 牵引杆附加装置

5.2.1 PIC位置

在确定这些尺寸时，牵引杆附加装置应在ISO6489-3规定的位置上。拖拉机的PTO和PIC的轴线应处于同一垂直面内。见图4和表1。

表1  牵引杆附加装置的水平和垂直距离

	PTO动力

kW
	挂钩类型a
	等角挂钩
	非等角挂钩

	
	
	h1min

mm
	h1max

mm
	a1max

mm
	l1±10

mm
	w1

mm
	w2

mm
	h2min

mm
	h2max

mm
	a1max

mm
	l2maxc
mm
	w1c
º
	w2c
º

	≤28
	0
	200
	250
	25
	400
	0
	0
	b
	700
	100
	1000
	30
	5

	≤48
	1
	220
	350
	25
	400
	0
	0
	
	
	
	
	
	

	≤115
	2
	250
	350
	25
	400
	0
	0
	
	
	
	
	
	

	≤185
	3
	260
	350
	25
	500
	0
	0
	
	
	
	
	
	

	≤275
	4
	280
	400
	25
	500
	0
	0
	
	
	
	
	
	

	≤400
	5
	310
	450
	25
	500
	0
	0
	
	
	
	
	
	

	a见ISO 6489-3

b 为确定动力系统和牵引杆U形夹间的间隙，牵引杆中心到两个动力输入连接装置的距离l2应大于l1，并且从位置l1到h1最小转角应增加5º。
c为防止动力系统的连续振动，广角万向节及动力输入连接装置（PIC）轴须保持和动力输出万向节传动轴在一条直线上。


5.2.2  动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙
见图5和表2。
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1 —— 动力输入连接装置    2 —— 侧视    3 —— 俯视

图5牵引杆附件装置用动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙尺寸

表2  牵引杆附件装置用PIC周围间隙尺寸

	挂钩类型a
	dmin

mm
	l2min

mm
	l3±5

mm
	l4min

mm
	l5min

mm
	w5min

º
	w4min

º
	w4minc
º

	0
	300
	75
	85
	500
	500
	5
	10
	50

	1
	300
	75
	85
	500
	500
	5
	10
	50

	2
	350
	75
	85
	500
	500
	5
	10
	50

	3
	350
	90
	100
	500
	500
	5
	10
	50

	4
	400
	90
	100
	500
	500
	5
	10
	50

	5
	400
	90
	100
	500
	500
	5
	15
	50

	a见ISO 6489-3

b 适用于等角挂钩装置


5.3 三点悬挂附加装置

5.3.1 PIC位置

在确定这些尺寸时，三点悬挂装置的下拉杆应符合GB/T 1593.1的规定。

如果机具采用大型挂钩（如2类机具上用的3类拖拉机挂钩），使用者应限制挂钩的上半部或下半部的运动，以防止拖拉机的动力传输系统被破坏。

见图6和表3。
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1 —— 动力输入连接装置

图6—三点悬挂装置

表3  三点悬挂附加装置水平和垂直间隙

	挂钩类型a
	h1
mm
	a1max

mm
	l1

mm
	w1max

º
	w2
º

	0
	100±30
	25
	180-300
	5
	0

	1
	100±100
	25
	250-800
	5
	0

	2
	130±30
	25
	280-400
	5
	0

	3
	130±100
	25
	350-900
	5
	0

	4
	130±100
	25
	300-900
	5
	0

	5
	150±100
	25
	400--00
	5
	0

	a见GB/T 1593.1


5.3.2动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙
见图7和表4。

[image: image7.jpg]



1 —— 动力输入连接装置    
2 —— 侧视    
3 —— 俯视

图7—三点悬挂装置用动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙尺寸

表4  三点连接附加装置水平和垂直间隙
	挂钩类型a
	dmin

mm
	l2min

mm
	l3±5

mm
	l4min

mm
	l5min

mm
	w3minb

º
	w4min

º

	1
	300
	75
	85
	500
	500
	45-15
	5

	2
	300
	75
	85
	500
	500
	45-15
	5

	3
	350
	90
	100
	500
	500
	45-15
	5

	4
	400
	90
	100
	500
	500
	45-15
	5

	a见GB/T 1593.1
b w3=51-(l1/25)


5.4 挂钩/固定钉/球状联结器附加装置

5.4.1 PIC位置

在确定这些尺寸时，挂钩应处于GB/T 19408.1、ISO6489-4以及ISO24347规定的位置上。

见图8和表5。
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1 —— 动力输入连接装置

图8—挂钩/固定钉/球状联结器附加装置

表5  挂钩/固定钉/球状联结器附加装置水平和垂直间隙

	PTO动力

kW
	h1min

mm
	h1max

mm
	a1max

mm
	l1a
mm
	w1maxa

mm
	w2maxa

mm

	≤92
	250
	700
	100
	700-1500
	30
	5

	80-185
	260
	700
	100
	800-1500
	30
	5

	150-350
	280
	700
	100
	900-1500
	30
	5

	a 为防止动力系统的连续振动，广角万向节或动力输入连接装置（PIC）轴应保持和动力输出万向节传动轴在一条直线上。


5.4.2动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙
见图9和表6。
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1 —— 动力输入连接装置

2 —— 侧视

3 —— 俯视

图9—挂钩/固定钉/球状联结器附加装置用动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙尺寸

表6  挂钩/固定钉/球状联结器附加装置水平和垂直间隙

	PTO动力

kW
	dmin

mm
	l2min

mm
	l3±5

mm
	l4min

mm
	l5min

mm
	w3min
º

	≤92
	300
	75
	85
	700
	785
	5

	80-185
	350
	90
	100
	800
	900
	5

	150-350
	400
	90
	100
	900
	1000
	5


5.5 U型附加装置

5.5.1 PIC位置

在确定这些尺寸时，Ｕ形钩应处于ISO6489-2规定的位置上。

见图10和表7。
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1 —— 动力输入连接装置

图10- U型附加装置

表7   U型附加装置水平和垂直间隙

	PTO动力

kW
	h1min

mm
	h1max

mm
	a1max

mm
	l1a
mm
	w1maxa

mm
	w2maxa

mm

	≤92
	250
	400
	100
	700-1500
	5
	5

	80-185
	260
	500
	100
	800-1500
	5
	5

	150-350
	280
	500
	100
	900-1500
	5
	5

	a 为防止连续振动，应使用广角万向节。


5.5.2  动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙
见图11和表8。
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1 —— 动力输入连接装置

2 —— 侧视

3 —— 俯视

图11- U型附加装置用动力输出轴传动系统在PIC周围的间隙尺寸
表8  U型附加装置的PIC周围间隙

	PTO动力

kW
	dmin

mm
	l2min

mm
	l3±5

mm
	l4min

mm
	l5min

mm
	w3min
º

	≤92
	300
	75
	85
	700
	785
	5

	80-185
	350
	90
	100
	800
	900
	5

	150-350
	400
	90
	100
	900
	1000
	5
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