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前    言

本标准等同采用ISO16154：2005《农林拖拉机和机械 道路行驶用照明和信号装置的安装规定》。
本标准的附录A、附录B、附录C和附录D是规范性附录。
本标准附录E、附录F是资料性的附录。
    本标准由中国机械工业联合会提出。

    本标准由全国农业机械标准化技术委员会归口。

    本标准负责起草单位： 
本标准主要起草人： 
农林拖拉机和机械  道路行驶用

照明和信号装置的安装规定
1 范围

本标准规定了农林拖拉机、自走式农业机械、农用挂车和农用拖拉机械在道路行驶中，照明和信号装置的特征和安装。

本标准不适用于GB/T 19365中定义的特制林业机械及汽车、公共汽车、卡车及其挂车之类的机动车辆。

2 规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

GB/T 19365-2003 自行式林业机械 术语、定义和分类 (ISO 6814:2000,IDT)
GB 4785-2007  汽车及挂车外部照明和光信号装置的安装规定（ISO 303，）
3.术语和定义

GB 4785中使用的术语和定义及以下术语和定义适用于本标准。

3.1
几何可见度angles of geometric visibility
灯具视表面可见的最小立体角。
注1：该立体角由球的一部分确定，球心位于灯具的基准中心，球的中纬线与地面平行。以基准轴线为基准，水平方向角β表示经度，垂直方向角α表示纬度。当从无限远处观察时，在几何可见度范围内，不应有阻碍视表面所发光线传播的障碍物。
注2：若在灯具近处测量，则观察方向必须平行移动，以得到相同的准确度。
注3：若灯具在型式认证时已存在障碍物，则在几何可见度内的这些障碍物可不予考虑。
注4：安装灯具时，若其视表面受到车辆部件的部分遮蔽，则应提供证明，表明在此情况下，仍满足光学元件认证所需的配光值（见附录C）。当垂直方向的几何可见度低于水平方向5°时(灯具离地面至少应为750mm)，安装光学元件的测量配光区域也可低于水平方向5°。
3.2
基准轴线reference axis
由制造商规定的灯具特性轴线，在配光测量和灯具安装时，作为角视场的基准方向（H=0°，V＝0°）。
注：见附录D。

3.3
基准中心centre of reference
基准轴线与外部发光面的交点。
注1：由制造商指定。

注2：见附录D。

3.4
“接通”指示器closed-circuit tell-tale
用于指示某一装置已被接通，但并不表明其工作是否正常的指示灯（或任何等效装置）。
3.5
近光灯dipped-beam headlamp；lower-beam headlamp；dipped-beam headlight
照明拖拉机或自走式机器前方道路，对来车驾驶员和其他道路使用者不造成眩目，或不舒适感的灯具。
3.6
示廓灯end-outline marker lamp
表明拖拉机、自走机械、挂车和拖挂机械宽度的灯具，用来补充前、后位灯，以引起对其外型尺寸的特别关注。
3.7
外缘端面extreme outer edge
车辆两侧的外缘端面是指平行于车辆纵向对称平面，且与车辆侧面外缘接触的平面。本标准规定下列突出物除外：
轮胎与地面接触（变形）部分以及轮胎压力传感器的连接件;后视镜;示廓灯;前位灯和后位灯;回复反射器。

3.8
前转向信号灯front direction indicator lamp
向其他道路使用者表明操作人将向右或向左转向的灯具。
3.9
前雾灯front fog lamp
用于改善在雾、雪、雨或尘埃等情况下拖拉机、自走机械前方道路照明的灯具。
3.10
前机具连接装置front implement connector
用于从农用拖拉机、农用自走式机械向前置器具传输电能和（或）电信号的装置。

3.11
前位灯front-position lamp
从车辆前方观察，表明拖拉机、自走式机械、挂车或拖拉机械存在和宽度的灯。
3.12
前回复反射器front retro-reflector
通过外来光源照射后的反射光，向位于光源附近的观察者表明车辆存在的装置。本标准规定：回复反射牌照板，有关危险品运输中的各种回复反射信号和按国家规定必须用于某些类型车辆或操纵方法上的其他回复反射板和信号均不属于回复反射器。
3.13
地面ground
充分水平的车辆停放面。
3.14
危险警告信号hazard warning signal
同时打开拖拉机、自走式机械、挂车或拖拉机械上所有的转向信号灯，以向其他使用道路者表明，车辆暂时具有某种特殊危险。
3.15
照明装置的发光面illuminating surface
反射镜整个口径在横截面上的垂直投影。对于椭球面反射镜的前照灯，投影透镜在横截面上的垂直投影。
注1：若照明装置不带反射镜，则适用3.16中发光面的定义。若灯具的透光面只占据反射镜口径的一部分，则只考虑该部分的投影。
注2：对于近光灯，发光面受到配光镜上明暗截止图样的限制。若反射镜和配光镜的相对距离是可调节的，则应处在平均调节位置上。
注3：根据ISO 7227:1987改编。

注4：见附录D。
3.16
除回复反射器外的信号装置的发光面illuminating surface
信号装置在垂直于基准轴线，且与透光面（外表面）相切的平面上垂直投影。该投影的周边由位于投影平面上的各屏蔽框边缘确定。在基准轴线方向上每次仅能发射出98％的发光强度。
注1：根据ISO 7227:1987改编。

注2：为了确定发光面的上、下以及横向各边缘，屏蔽框边缘必须是水平的或垂直的，以便于检验屏蔽框边缘到外缘端面（3.7）的距离和离地高度。也可使用发光面外缘形状来确定两只灯或两个功能元件之间的距离。屏蔽框之间保持平行，但允许有其他方向。

注3：光信号装置完全或部分包含另一个功能元件的发光面或无光表面时，其本身可认为是发光面。

注 4：见附录D。
3.17
回复反射器的发光面illuminating surface
邻近光学组件的最外边缘，且平行于回复反射器基准轴线的一组平面所围成的面，在垂直于基准轴线的平面上的投影。
注:为了确定回复反射器的上、下和横向边缘，只考虑水平面和垂直面。
3.18
远光灯main beam headlamp；upper beam headlamp；driving light
照明拖拉机、自走式机械前方远距离道路的灯具。
3.19
纵向对称平面median longitudinal plane
通过车辆纵向中心线的垂直平面。

3.20
“工作”指示器operational tell-tale
用于指示某一装置己被接通，并表明其工作是否正常的指示灯或蜂鸣器（或任何等效装置）。
3.21
总宽overall width
两个外缘端面之间的距离。

3.22
后转向信号灯rear direction indicator lamp
向其他道路使用者表明操作人将向右或向左转向的灯具。
3.23
后荧光标示装置rear fluorescent marking
白天从后面观察，改善较宽拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械可见性的装置。

3.24
后雾灯rear fog lamp
在大雾等情况下，从拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械后方观察，使得车辆更为易见的灯具。

3.25
后机具连接装置rear implement connector
用于从农用拖拉机、农用自走式机械向后置器具、农用挂车或农用拖拉机械传输电能和（或）电信号的装置。

3.26
后位灯rear-position lamp
车辆后方观察，表明拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械存在和宽度的灯。
3.27
后牌照灯rear registration-plate lamp
用于照亮后牌照板的灯。

3.28
后回复反射器rear retro-reflector
从后面观察，改善拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械可见性的装置。

3.29
倒车灯reversing lamp
照明机器后方道路和警告其他使用道路者，机器正在或即将倒车的灯。
3.30
自走式机械self-propelled machine
主要用于农业或林业作业，安装了车轮或履带并至少为两轴的运载工具。

注：也可是装载农林作业器具、性能所需的辅助工具以及作业中间产物材料的运输工具。

3.31
侧回复反射器side retro-reflector
从侧面观察，改善拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械可见性的装置。

3.32
信号控制板signalling panel
从前面和后面观察，向其他道路使用者表明较宽拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械存在的装置。
3.33
慢速移动车辆识别标志slow-moving vehicle identification emblem；SMV emblem
从后面观察，表明慢速移动拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械存在的装置。
3.34
特殊警示灯special warning lamp；beacon
用于引起其他道路使用者注意超宽型拖拉机或自走机械存在的灯。

3.35
制动灯stop lamp
向拖拉机、自走式机械、挂车及拖拉机械后方其他使用道路者，表明车辆正在制动的灯具。制动灯可以通过缓速器或一种类似装置点亮。
3.36
拖拉机tractor
专用于农业、林业等作业中，依靠牵引力牵引、推动或驱动工具、机械、或挂车的轮式或履带式两轴以上运载工具。

3.37
    拖挂机械trailed machine
用于农业或林业作业，安装了车轮或履带并至少为两轴的挂车。

注1：也有可能需要运输工具来装载用于农林作业的器具和辅助工具，及装载加工所需或作业产生的原材料。

注2：如该运输工具不是用于道路行驶时处理（如混合原料）辅助工具和原料，或者该运输工具的满载质量与空载质量之比小于3，这类拖拉机械归入挂车中。

3.38
挂车trailer
农业或林业作业中，主要用于装载并由拖拉机或自走机械牵引，安装了车轮或履带的挂车。

3.39
横截面transverse plane
与车辆纵向对称平面正交的垂直面。
3.40
车辆vehicle
包括农业或林业拖拉机、自走式农业机械、农业挂车及农业拖挂机械。

3.41
作业灯work lamp；working light
用于照明车辆前面、后面、侧面工作区域的灯。
4. 一般要求
4.1水平方向角和垂直方向角

水平方向角
[image: image1.wmf]1

b

对应着外侧，
[image: image2.wmf]2

b

对应着内侧；垂直方向角
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对应上侧，
[image: image4.wmf]2
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对应下侧（见附录A数据图表）。

4.2 安装装置
4.2.1一般情况

照明灯、信号灯、标志灯和回复反射器的安装应满足：在正常使用条件下，尽管经受可能遇到的振动，它们仍应保持原有特征，且使车辆符合本标准附录A的要求。另外调整灯具不应存在过失性干扰。

4.2.2 拖挂机械

如拖挂机械的照明装置、信号装置能牢固地安装于车辆上，就可以拆装。

4.3 准线和高度的检查

应在机械空载时于水平表面上核查灯具的准线和高度。

4.4 双灯

如无明确要求，双灯应满足以下三个条件：

a）相对于机器纵向对称面对称安装，且相对于地面位于同一高度。外形非对称的机器除外。

b）满足相同的色度特性（见附录E）。

c）光度特性大体相同（见附录E）。

4.5 最大和最小高度

距离地面的最大高度应从发光表面的最高点测量，距离地面的最小高度应从发光表面的最低点测量。如果灯具高度基本满足要求，那么以实际灯具的边缘为参考基准也足够满足要求（见GB 4785）。

4.6 宽度位置

总体宽度的宽度位置应从距车辆纵向对称面最远的发光面边缘测量；灯间距离的宽度位置应从发光表面的内缘测量。

4.7 易混淆的灯

4.7.1 为了和倒车灯、后牌照灯和作业灯区别，从前部观察时不应看到其他红色灯，从后部观察时不应看到其他白色灯。根据附录C进行的测试应符合这一要求。进行测试时，机器应停置于水平面上，且铰链式转向架应处于直线位置。

4.7.2 从机器前方25米处的横向平面内（区域1）观察时，不应直接看到红色灯（见图C.1）。

4.7.3 从机器后方25米处的横向平面内（区域2）观察时，不应直接看到白色灯（见图C.2）。

4.8 灯具的装配

如果每个灯具符合颜色、位置、方向、几何可见度、电气连接器等要求，那么就可通过组合、合并及相互混合来安装灯具。

4.9 连接器

4.9.1 前位灯、后位灯、前侧灯、后侧灯和后牌照灯

连接器应能保证前位灯、后位灯、前侧灯、后侧灯和后牌照灯（存在后牌照灯时）只能同时开启或关闭。

4.9.2 远光灯、近光灯和前雾灯、后雾灯

连接器应能保证仅当4.9.1中涉及的灯开启时，远光灯、近光灯和前雾灯、后雾灯（雾灯存在时）才能开启。但远光灯、近光灯在以下三种情况下不适用上述规定：

a）远光灯短暂间歇性闪烁；

b）近光灯短暂间歇性闪烁；

c）远光灯和近光灯交替短暂间歇性闪烁。

4.10 可藏灯

4.10.1 禁止安装可藏灯，但以下灯具在不使用时可隐藏：

——远光灯；

——近光灯；

——前雾灯。

4.10.2 当远光灯、近光灯、前雾灯都使用可藏灯时，推荐安装前回复反射器。

4.10.3 隐藏机构无论出现何种机械故障，可藏灯使用时应使其处于正确的工作位置，。

4.11 变位灯

转向灯、前位灯、后位灯、侧灯和制动灯满足以下条件时其位置可以变动：

a）即使其位置改变仍然可见。

b）如交通条件需要可锁定在固定位置，并且自动锁紧。

4.12 灯数

按照附件E安装于车辆上的照明装置、标志装置、信号装置和回位反射装置的数量，应等于附录F中对每类装置具体要求的数量。

附录 A 

（规范性附录）

照明装置、标志装置、信号装置和回位反射装置——数据列表

A.0数据列表目录

照明

A.1近光灯

A.2远光灯

A.3作业灯

A.4倒车灯

标志灯（警告灯）

A.5前位灯

A.6后位灯

A.7示廓灯
A.8制动灯

A.9前转向灯

A.10后转向灯

A.11危险警告灯

A.12特殊警示灯
特殊功用灯

A.13后牌照灯

A.14前雾灯

A.15后雾灯

回复反射器及标志装置

A.16后回复反射器
A.17后荧光标示装置

A.18前回复反射器

A.19侧回复反射器

A.20慢速移动车辆识别标志

A.21信号控制板
器具（挂车）连接装置

A.22后器具连接装置

A.23前器具连接装置

A.1近光灯

	条款
	项目
	内容

	A.1.1
	灯光的颜色
	白色

	A.1.2
	数量
	两只（如额外安装了一对或多对，那么在同一时间只能有一对照明）

	A.1.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image5.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤4000

	
	
[image: image6.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥500

	
	
[image: image7.wmf]D

（两灯间距）
	尽可能越宽越好

	
	
[image: image8.wmf]E

（车辆外缘距离）
	无要求

	A.1.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image9.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image10.wmf]2

a

（下侧）
	10°（根据前部压载需要可调整为5°）

	
	
[image: image11.wmf]1

b

（外侧）
	45°

	
	
[image: image12.wmf]2

b

（内侧）
	5°

	A.1.5
	校直
	朝向前方

	A.1.6
	连接器
	在开启近光灯的同时全部远光灯应关闭

	
	
	近光灯可以同时和远光灯保持开启

	A.1.7
	指示器
	可选


A.2远光灯

	条款
	项目
	内容

	A.2.1
	灯光的颜色
	白色

	A.2.2
	数量
	两只或四只

	A.2.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image13.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤4000

	
	
[image: image14.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥500

	
	
[image: image15.wmf]D

（两灯间距）
	无要求

	
	
[image: image16.wmf]E

（车辆外缘距离）
	任何情况下发光面外缘都不能比近光灯发光面外缘距机器外缘端面更近

	A.2.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image17.wmf]1

a

（上侧）
	5°

	
	
[image: image18.wmf]2

a

（下侧）
	5°

	
	
[image: image19.wmf]1

b

（外侧）
	5°

	
	
[image: image20.wmf]2

b

（内侧）
	5°

	A.2.5
	校直
	朝向前方

	A.2.6
	连接器
	远光灯可同时开启或成对开启。在近光灯向远光灯转换的过程中，至少有一对远光灯必须开启。在开启近光灯的同时全部远光灯应关闭

	
	
	近光灯可以同时和远光灯保持开启

	A.2.7
	指示器
	强制要求——开启远光灯时，操作人员的视野应能看到蓝色警告灯


A.3作业灯

	条款
	项目
	内容

	A.3.1
	灯光的颜色
	可自由选择

	A.3.2
	数量
	没有要求

	A.3.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image21.wmf]1

H

（最大离地高度）
	没有要求

	
	
[image: image22.wmf]2

H

（最小离地高度）
	没有要求

	
	
[image: image23.wmf]D

（两灯间距）
	没有要求

	
	
[image: image24.wmf]E

（车辆外缘距离）
	没有要求

	A.3.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image25.wmf]1

a

（上侧）
	没有要求

	
	
[image: image26.wmf]2

a

（下侧）
	没有要求

	
	
[image: image27.wmf]1

b

（外侧）
	没有要求

	
	
[image: image28.wmf]2

b

（内侧）
	没有要求

	A.3.5
	校直
	任何方向，必要时全向校直

	A.3.6
	连接器
	相对于其他灯具工作较为独立

	
	
	如在路面行驶时照明，灯光应向下照射，以免，造成他车辆驾驶员的眩目或混乱。

	A.3.7
	指示器
	可自由选择


A.4倒车灯

	条款
	项目
	内容

	A.4.1
	灯光的颜色
	白色

	A.4.2
	数量
	一只或两只

	A.4.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image29.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤2300，如有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image30.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥250

	
	
[image: image31.wmf]D

（两灯间距）
	没有要求

	
	
[image: image32.wmf]E

（车辆外缘距离）
	没有要求

	A.4.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image33.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image34.wmf]2

a

（下侧）
	5°

	
	
[image: image35.wmf]1

b

（外侧）
	45°

	
	
[image: image36.wmf]2

b

（内侧）
	45°（如倒车灯为2只，则为30°）

	A.4.5
	校直
	向后

	A.4.6
	连接器
	如倒车传动装置在使用中，倒车灯就应开启。在启动或停止发动机时，倒车灯也应开启。

	A.4.7
	指示器
	可自由选择


A.5前位灯

	条款
	项目
	内容

	A.5.1
	灯光的颜色
	白色或琥珀色

	A.5.2
	数量
	两只或四只

	A.5.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image37.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤2300，如有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image38.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥300

	
	
[image: image39.wmf]D

（两灯间距）
	尽可能离得越远越好

	
	
[image: image40.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离得越远越好

	A.5.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image41.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image42.wmf]2

a

（下侧）
	15°（如高度小于750，则为5°；如车身或前轮有相应规定，则为10°）

	
	
[image: image43.wmf]1

b

（外侧）
	80°

	
	
[image: image44.wmf]2

b

（内侧）
	5°（如车身有相应规定）

	A.5.5
	校直
	向前

	A.5.6
	连接器
	如机器装备了，应和后位灯、牌照灯一起点亮。

	A.5.7
	指示器
	强制要求——可以是仪表板灯光或操作人可见的任一位灯


A.6后位灯

	条款
	项目
	内容

	A.6.1
	灯光的颜色
	红色

	A.6.2
	数量
	两只（若机器宽度小于1200mm，可以只有一只）

	A.6.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image45.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤2300，如车身要求可增加至2600

	
	
[image: image46.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥300

	
	
[image: image47.wmf]D

（两灯间距）
	尽可能离得越远越好，最大值为3000（若只有一只，应尽可能靠近中心）

	
	
[image: image48.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离得越近越好（若只有一只，应尽可能靠近中心）

	A.6.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image49.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image50.wmf]2

a

（下侧）
	15°（如高度小于750，则为5°）

	
	
[image: image51.wmf]1

b

（外侧）
	80°

	
	
[image: image52.wmf]2

b

（内侧）
	45°

	A.6.5
	校直
	向后

	A.6.6
	连接器
	如机器装备了，就应和前位灯、牌照灯一起点亮。

	A.6.7
	指示器
	强制要求——可以是仪表板灯光或操作人可见的任一种位灯


A.7示廓灯

	条款
	项目
	内容

	A.7.1
	灯光的颜色
	前面为白色或琥珀色，后面为红色

	A.7.2
	数量
	前面两只，后面两只

	A.7.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image53.wmf]H

（离地高度）
	与灯的宽度和对称性相关的位置应符合要求，并且应为最大高度

	
	
[image: image54.wmf]D

（两灯间距）
	尽可能离得越远越好

	
	
[image: image55.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离得越近越好

	A.7.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image56.wmf]1

a

（上侧）
	5°

	
	
[image: image57.wmf]2

a

（下侧）
	20°

	
	
[image: image58.wmf]1

b

（外侧）
	80°

	
	
[image: image59.wmf]2

b

（内侧）
	0°

	A.7.5
	校直
	向前或向后

	A.7.6
	连接器
	如机器装备了，就应和位灯、牌照灯一起点亮。

	A.7.7
	指示器
	可自由选择


A.8制动灯

	条款
	项目
	内容

	A.8.1
	灯光的颜色
	红色

	A.8.2
	数量
	两只（若机器宽度小于1200mm，可以只有一只）

	A.8.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image60.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤2300，如有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image61.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥300

	
	
[image: image62.wmf]D

（两灯间距）
	尽可能离得越远越好，最大值为3000（若只有一只，应尽可能靠近中心）

	
	
[image: image63.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离得越近越好（若只有一只，应尽可能靠近中心）

	A.8.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image64.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image65.wmf]2

a

（下侧）
	15°（如高度小于750，则为5°）

	
	
[image: image66.wmf]1

b

（外侧）
	45°

	
	
[image: image67.wmf]2

b

（内侧）
	45°

	A.85
	校直
	向后

	A.8.6
	连接器
	踩下脚踏板，就能点亮。

	A.8.7
	指示器
	可自由选择。如安装了，就不应产生闪烁发光的故障


A.9前转向灯

	条款
	项目
	内容

	A.9.1
	灯光的颜色
	琥珀色

	A.9.2
	数量
	偶数只

	A.9.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image68.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤2300，如有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image69.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥300

	
	
[image: image70.wmf]D

（两灯间距）
	尽可能离得越远越好

	
	
[image: image71.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离得越近越好

	A.9.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image72.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image73.wmf]2

a

（下侧）
	15°（如高度小于750，则为5°；如车身或前轮有相应规定，则为10°）

	
	
[image: image74.wmf]1

b

（外侧）
	80°

	
	
[image: image75.wmf]2

b

（内侧）
	10°（如车身有相应规定，则为5°）

	A.9.5
	校直
	向前

	A.9.6
	连接器
	转向灯应能相对于其他灯具独立接通。在车辆或组合车辆一侧的所有转向灯应能通过一个控制接通或切断，并能以每分钟90±35次的平率闪烁

	A.9.7
	指示器
	1.对左右转向都强制要求

2.绿灯可自由选择。（可与后转向灯一起选择相同的指示器）


A.10后转向灯

	条款
	项目
	内容

	A.10.1
	灯光的颜色
	琥珀色

	A.10.2
	数量
	偶数只

	A.10.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image76.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤2300，如有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image77.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥300

	
	
[image: image78.wmf]D

（两灯间距）
	尽可能离得越远越好

	
	
[image: image79.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离得越近越好

	A.10.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image80.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image81.wmf]2

a

（下侧）
	15°（如高度小于750，则为5°）

	
	
[image: image82.wmf]1

b

（外侧）
	80°

	
	
[image: image83.wmf]2

b

（内侧）
	45°

	A.10.5
	校直
	向后

	A.10.6
	连接器
	转向灯应能相对于其他灯具独立接通。在车辆或组合车辆一侧的所有转向灯应能通过一个控制接通或切断，并能以每分钟90±35次的平率闪烁

	A.10.7
	指示器
	1.对左右转向都强制要求

2.绿灯可自由选择。（可与后转向灯一起选择相同的指示器）


A.11危险警告信号

	条款
	项目
	内容

	A.11.1
	灯光的颜色
	琥珀色

	A.11.2
	数量
	前面和后面均为偶数只

	A.11.3
	尺寸
	见前转向灯和后转向灯的数据列表

	A.11.4
	最小几何可见度
	见前转向灯和后转向灯的数据列表

	A.11.5
	校直
	向前或向后

	A.11.6
	连接器
	危险警告信号应单独进行操作控制。所有转向灯应能同时接通

	
	
	即使不能通过发动机的运转控制开关装置，危险警告信号仍应能接通

	A.11.7
	指示器
	强制要求。指示灯应闪烁，并可同时操作转向灯


A.12特殊警示灯（信号灯）

	条款
	项目
	内容

	A.12.1
	灯光的颜色
	琥珀色或黄色

	A.12.2
	数量
	一个或多个（应满足可见度要求）

	A.12.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image84.wmf]1

H

（最大离地高度）
	满足几何可见度要求

	
	
[image: image85.wmf]2

H

（最小离地高度）
	满足几何可见度要求

	
	
[image: image86.wmf]D

（两灯间距）
	满足几何可见度要求

	
	
[image: image87.wmf]E

（车辆外缘距离）
	满足几何可见度要求

	A.12.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image88.wmf]1

a

（上侧）
	8°

	
	
[image: image89.wmf]2

a

（下侧）
	能照亮机器外围50m的范围

	
	
[image: image90.wmf]1

b

（外侧）
	360°

	
	
[image: image91.wmf]2

b

（内侧）
	不适用

	A.12.5
	校直
	四周

	A.12.6
	连接器
	应能相对于其他灯具独立接通

	A.12.7
	指示器
	可自由选择。


A.13后牌照灯

	条款
	项目
	内容

	A.13.1
	灯光的颜色
	白色

	A.13.2
	数量
	根据需照明牌照的空间确定

	A.13.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image92.wmf]1

H

（最大离地高度）
	满足几何可见度要求

	
	
[image: image93.wmf]2

H

（最小离地高度）
	满足几何可见度要求

	
	
[image: image94.wmf]D

（两灯间距）
	满足几何可见度要求

	
	
[image: image95.wmf]E

（车辆外缘距离）
	满足几何可见度要求

	A.13.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image96.wmf]1

a

（上侧）
	灯具的装配不应妨碍牌照板对几何可见度的要求

	
	
[image: image97.wmf]2

a

（下侧）
	灯具的装配不应妨碍牌照板对几何可见度的要求

	
	
[image: image98.wmf]1

b

（外侧）
	灯具的装配不应妨碍牌照板对几何可见度的要求

	
	
[image: image99.wmf]2

b

（内侧）
	灯具的装配不应妨碍牌照板对几何可见度的要求

	A.13.5
	校直
	其他后方车辆的驾驶员不能直接看到该光源

	A.13.6
	连接器
	只能后位灯一起接通

	A.13.7
	指示器
	可自由选择。如存在需求，应通过前位灯和后位灯的指示器实现后牌照灯功能


A.14前雾灯

	条款
	项目
	内容

	A.14.1
	灯光的颜色
	白色

	A.14.2
	数量
	两个

	A.14.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image100.wmf]1

H

（最大离地高度）
	前雾灯发光面的任何一点不应高于近光灯发光面的最高点

	
	
[image: image101.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥250

	
	
[image: image102.wmf]D

（两灯间距）
	没有要求

	
	
[image: image103.wmf]E

（车辆外缘距离）
	没有要求

	A.14.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image104.wmf]1

a

（上侧）
	5°

	
	
[image: image105.wmf]2

a

（下侧）
	5°

	
	
[image: image106.wmf]1

b

（外侧）
	45°

	
	
[image: image107.wmf]2

b

（内侧）
	5°

	A.14.5
	校直
	照明方向为前方，并且不会是临近车辆驾驶员和其他道路使用者产生眩目或不适的感觉

	
	
	不应随着转向角的变化而变化

	
	
	灯光无论直接或间接通过车口粮后视镜和（或）其他反射表面，无论在任何情况下都不能引起驾驶人员的不适

	A.14.6
	连接器
	如没有接通位灯，就不能接通前位灯

	
	
	应能相对于远光灯和近光灯独立接通或切断，反之亦然

	A.14.7
	指示器
	可自由选择


A.15后雾灯

	条款
	项目
	内容

	A.15.1
	灯光的颜色
	红色

	A.15.2
	数量
	一个或两个

	A.15.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image108.wmf]1

H

（最大离地高度）
	首选≤2300，如车身有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image109.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥300

	
	
[image: image110.wmf]D

（两灯间距）
	如只有一个灯，应安装于车辆纵向对称面上且与行车方向相反。后雾灯和制动灯之间的距离＞100mm

	
	
[image: image111.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离得越近越好

	A.15.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image112.wmf]1

a

（上侧）
	5°

	
	
[image: image113.wmf]2

a

（下侧）
	5°

	
	
[image: image114.wmf]1

b

（外侧）
	25°

	
	
[image: image115.wmf]2

b

（内侧）
	25°

	A.15.5
	校直
	向后

	A.15.6
	连接器
	当使用远光灯、近光灯或前雾灯照明时，才能使用后雾灯照明

	A.15.7
	指示器
	强制要求——独立，固定亮度的警告灯


A.16后回复反射器

	条款
	项目
	内容

	A.16.1
	灯光的颜色
	红色

	A.16.2
	数量
	两个或更多，应满足空间、位置和（或）可见度要求

	A.16.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image116.wmf]1

H

（最大离地高度）
	首选≤2300，如车身有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image117.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥400

	
	
[image: image118.wmf]D

（两灯间距）
	≤2000（如安装了慢速移动车辆识别标志，只要满足要求，就可看作是后回复反射器）

	
	
[image: image119.wmf]E

（车辆外缘距离）
	尽可能离边缘越近越好（宽度超过3m的机器≤400）

	A.16.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image120.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image121.wmf]2

a

（下侧）
	15°

	
	
[image: image122.wmf]1

b

（外侧）
	30°

	
	
[image: image123.wmf]2

b

（内侧）
	30°

	A.16.5
	校直
	向后，尽可能在一条直线上

	A.16.6
	连接器
	不适用

	A.16.7
	指示器
	不适用


A.17后荧光标示装置

	条款
	项目
	内容

	A.17.1
	灯光的颜色
	橙红色

	A.17.2
	数量
	两个或更多，应满足空间、位置和（或）可见度要求

	A.17.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image124.wmf]1

H

（最大离地高度）
	≤2100

	
	
[image: image125.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥400

	
	
[image: image126.wmf]D

（两灯间距）
	≤2000（如安装了慢速移动车辆识别标志，只要满足要求，就可看作是后回复反射器）

	
	
[image: image127.wmf]E

（车辆外缘距离）
	≤635

	A.17.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image128.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image129.wmf]2

a

（下侧）
	15°

	
	
[image: image130.wmf]1

b

（外侧）
	30°

	
	
[image: image131.wmf]2

b

（内侧）
	30°

	A.17.5
	校直
	向后，尽可能在一条直线上

	A.17.6
	连接器
	不适用

	A.17.7
	指示器
	不适用


A.18前回复反射器

	条款
	项目
	内容

	A.18.1
	灯光的颜色
	黄色或白色

	A.18.2
	数量
	至少两个

	A.18.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image132.wmf]1

H

（最大离地高度）
	首选≤2100，如车身有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image133.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥400

	
	
[image: image134.wmf]D

（两灯间距）
	没有要求

	
	
[image: image135.wmf]E

（车辆外缘距离）
	≤400

	A.18.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image136.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image137.wmf]2

a

（下侧）
	15°

	
	
[image: image138.wmf]1

b

（外侧）
	30°

	
	
[image: image139.wmf]2

b

（内侧）
	30°

	A.18.5
	校直
	向前

	A.18.6
	连接器
	不适用

	A.18.7
	指示器
	不适用


A.19侧回复反射器

	条款
	项目
	内容

	A.19.1
	灯光的颜色
	黄色或琥珀色

	A.19.2
	数量
	满足空间要求

	A.19.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image140.wmf]1

H

（最大离地高度）
	首选≤2100，如车身有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image141.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥400

	
	
[image: image142.wmf]D

（两灯间距）
	≤3000

	
	
[image: image143.wmf]1

L

（与车辆前部距离）
	≤3000

	
	
[image: image144.wmf]2

L

（与车辆后部距离）
	首选≤1000（按车身的要求，越近越好）

	A.19.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image145.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image146.wmf]2

a

（下侧）
	15°

	
	
[image: image147.wmf]1

b

（外侧）
	45°

	
	
[image: image148.wmf]2

b

（内侧）
	45°

	A.19.5
	校直
	向两侧，尽可能在一条直线上

	A.19.6
	连接器
	不适用

	A.19.7
	指示器
	不适用


A.20慢速移动车辆识别标志

	条款
	项目
	内容

	A.20.1
	灯光的颜色
	橙红色荧光或红色回复反射

	A.20.2
	数量
	一个

	A.20.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image149.wmf]1

H

（最大离地高度）
	首选≤3000

	
	
[image: image150.wmf]2

H

（最小离地高度）
	≥600

	A.20.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image151.wmf]1

a

（上侧）
	15°

	
	
[image: image152.wmf]2

a

（下侧）
	15°

	
	
[image: image153.wmf]1

b

（外侧）
	两侧都为25°

	
	
[image: image154.wmf]2

b

（内侧）
	不适用

	A.20.5
	校直
	垂直于行驶方向的±20°内，并且离机器中心线越近越好

	A.20.6
	连接器
	不适用

	A.20.7
	指示器
	不适用


A.21信号控制板
	条款
	项目
	内容

	A.21.1
	灯光的颜色
	白色或红色

	A.21.2
	数量
	前面两个，后面两个

	A.21.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image155.wmf]1

H

（最大离地高度）
	首选≤2300，如车身有特殊要求可增加至2600

	
	
[image: image156.wmf]2

H

（最小离地高度）
	没有要求

	
	
[image: image157.wmf]D

（两灯间距）
	没有要求

	
	
[image: image158.wmf]E

（车辆外缘距离）
	≤250

	A.21.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image159.wmf]1

a

（上侧）
	5°

	
	
[image: image160.wmf]2

a

（下侧）
	5°

	
	
[image: image161.wmf]1

b

（外侧）
	25°

	
	
[image: image162.wmf]2

b

（内侧）
	25°

	A.21.5
	校直
	向前、向后

	A.21.6
	连接器
	不适用

	A.21.7
	指示器
	不适用


A.22后器具连接装置

	条款
	项目
	内容

	A.22.1
	灯光的颜色
	不适用

	A.22.2
	数量
	一个或两个

	A.22.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image163.wmf]3

H

（连接点以上最大高度）
	≤1200

	
	
[image: image164.wmf]4

H

（连接点以上最小高度）
	≥200

	
	
[image: image165.wmf]5

H

（连接点前部最大距离）
	≤1200

	
	
[image: image166.wmf]6

H

（连接点前部最小距离）
	≥200

	
	
[image: image167.wmf]7

H

（与连接点间的最大测向距离）
	≤300

	A.22.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image168.wmf]1

a

（上侧）
	不适用

	
	
[image: image169.wmf]2

a

（下侧）
	不适用

	
	
[image: image170.wmf]1

b

（外侧）
	不适用

	
	
[image: image171.wmf]2

b

（内侧）
	不适用

	A.22.5
	校直
	向后

	A.22.6
	连接器
	不适用

	A.22.7
	指示器
	不适用


A.23前器具连接装置

	条款
	项目
	内容

	A.22.1
	灯光的颜色
	不适用

	A.22.2
	数量
	一个或两个

	A.22.3
	尺寸（mm）

	
	
[image: image172.wmf]1

H

（连接点以上最大高度）
	≤1200

	
	
[image: image173.wmf]2

H

（连接点以上最小高度）
	≥200

	
	
[image: image174.wmf]3

H

（连接点前部最大距离）
	≤1200

	
	
[image: image175.wmf]4

H

（连接点前部最小距离）
	≥200

	
	
[image: image176.wmf]5

H

（与连接点间的最大测向距离）
	≤300

	A.22.4
	最小几何可见度（°）

	
	
[image: image177.wmf]1

a

（上侧）
	不适用

	
	
[image: image178.wmf]2

a

（下侧）
	不适用

	
	
[image: image179.wmf]1

b

（外侧）
	不适用

	
	
[image: image180.wmf]2

b

（内侧）
	不适用

	A.22.5
	校直
	向前

	A.22.6
	连接器
	不适用

	A.22.7
	指示器
	不适用


附录B

（规范性附录）

照明和信号灯的色度特性

三原色的配色应符合表B.1的要求。对应推荐限值的色度区域见图B.1。

表B.1 三原色的配色

	红色
	限值区域
	黄色
	y≤0.035

	
	
	紫色 [1]
	z≤0.008

	白色
	限值区域
	蓝色
	x≥0.310

	
	
	黄色
	x≤0.500

	
	
	绿色
	y≤0.150＋0.640x

	
	
	绿色
	y≤0.440

	
	
	紫色
	y≥0.050＋0.750x

	
	
	红色
	y≥0.382

	琥珀色
	限值区域
	黄色[1]
	y≤0.429

	
	
	红色[1]
	y≥0.398

	
	
	白色[1]
	z=0.007

	选择性黄色
	限值区域
	红色[1]
	y≥0.138＋0.580x

	
	
	绿色[1]
	y≤1.290x－0.100

	
	
	白色[1]
	y≥－x＋0.966

	
	
	光谱值[1]
	y≥－x＋0.992

	扩大的选择性黄色
	限值区域
	红色
	y≥0.138＋0.580x

	
	
	绿色
	y≤1.290x－0.100

	
	
	白色
	y≥－x＋0.940

	
	
	
	y≥0.440

	
	
	光谱值
	y≤－x＋0.992

	注1：道路车辆的照明和信号灯色度特性由国际照明协会(CIE)确定。照明协会认为在以下情况需要采用由CIE技术委员会（TC13.3 信号灯颜色）推荐的不同限值。实际上，作用在灯上的电压易受外界的变化的影响，应注意避免由于电压频率过低或过高产生的混乱。其他CIE未考虑的颜色情况见GB 4785-2007的附录 A


以下示图代表了表B.1相对应CIE颜色限值的三角关系。其中各字母代表颜色如下：

a— 白色

b— 琥珀色

c— 扩大的选择性黄色

d— 选择性黄色

e— 红色

[image: image181.emf]
图B.1 色度推荐限值对应的区域

附录C

（规范性附录）

红灯的前方可见度和白灯的后方可见度

红灯对前方车辆的可见度要求和白灯对后方车辆的可见度要求，分别见图C.1和图C.2所示。（单位：米）

[image: image182.emf]
[image: image183.emf]
图C.1红灯对前方车辆的可见度（见4.7）

其中：

M—区域1的极限点

1—区域1

2—非透明的表面或部分

3—透镜（不是发光表面的组成部分）

4—发光表面的极限

5—发光表面

6—灯丝

[image: image184.emf]
图C.2白灯对后方车辆的可见度（见4.7）

其中

M—区域2的极限点

2—区域2

a —图C.1中的对称设计细节

附录D

（规范性附录）

灯的表面、基准轴、基准中心及几何可见度

灯的表面、基准轴、基准中心及几何可见度应符合图D.1的要求。

[image: image185.emf]
图D.1 灯的表面、基准轴、基准中心及几何可见度

其中：

1—照明表面                             5—发光面

2—基准轴                               6—基于照明表面的透明面

3—基准中心                             7—基于照明表面的发光面

4—几何可见度                           8—可见度方向

a— 照明表面边缘

b— 照明表面边缘

c— 发光面边缘

d— 发光面边缘

附录E 

（资料性附录）

照明和信号装置的其他要求

不同地区的标准或法规对照明和信号装置都有要求。按照EEC和北美的规定作为信息归纳如下：

1.中国，EEC规定

	序号
	设备
	拖拉机
	自走机械
	挂车、拖拉机具或装配器具

	1. 
	近光灯
	R
	R
	NP

	2. 
	远光灯
	O
	O
	NP

	3. 
	作业灯
	O
	O
	O

	4. 
	倒车灯
	O
	O
	O

	5. 
	前位灯
	Rab
	Rab
	Rabc

	6. 
	后位灯
	Rb
	Rb
	Rbd

	7. 
	示廓灯
	NP/ Oae
	NP/ Oae
	NP/ Oae

	8. 
	制动灯
	Ro
	Ro
	Ro

	9. 
	前转向灯
	Rq
	Rq
	O

	10. 
	后转向灯
	Rqf
	Rqf
	R

	11. 
	危险警告灯
	Rg
	Rg
	R

	12. 
	特殊警示灯
	O/ Rh
	O/ Rh
	O/ Rh

	13. 
	后牌照灯
	R
	R
	R

	14. 
	前雾灯
	O
	O
	O

	15. 
	后雾灯
	O
	O
	O

	16. 
	后回复反射器
	Rbi
	Rbi
	Rbi

	17. 
	后荧光标示装置
	NR
	NR
	NR

	18. 
	前回复反射器
	NR
	NR
	Ra

	19. 
	侧回复反射器
	Rjkl
	Rjkl
	Rjkl

	20. 
	慢速移动车辆识别标志
	O/ Rh
	O/ Rh
	O/ Rh

	21. 
	信号控制板
	Rhm
	Rhm
	Rhm

	22. 
	器具连接装置
	On
	On
	On

	备注：

R—需要

O—可自由选择

NP—不允许

NR—不需要

a— 前部的灯光应为白色

b— 外缘的不应大于400mm

c— 牵引车辆的外侧边缘和牵引车辆的位灯外侧距离超过400mm时，则需要

d— 如车宽≤1.2m，只需一个；如车宽＞1.2m，需要2个

e— 如车宽≤2.1m，不允许安装；如车宽＞2.1m，可自由选择

f— 用于牵引挂车的拖拉机或自走机械应能使其转速指示器显示挂车的转速指示器工作情况

g— 危险警告的指示器应为红色

h— 符合国家法规

i— 若离地高度小于等于1200mm，应有两个

j— 颜色为琥珀色

k— 如车辆的长度超过6000mm，则需要

l— 可安装在车轮中心区

m— 车辆宽度≥2.55m时需要

n— 只有在用于牵引挂车或拖拉机具的自走机械才需要

o— 间距不小于500mm。如车宽小于1400mm，距离可减小到400mm

q— 准备（见欧盟指令78/933/EEC附录3的要求）


2.北美规定

	序号
	设备
	拖拉机
	自走机械
	挂车、拖拉机具或装配器具

	1. 
	近光灯
	R
	R
	NP

	2. 
	远光灯
	O
	O
	NP

	3. 
	作业灯
	O
	O
	O

	4. 
	倒车灯
	O
	O
	O

	5. 
	前位灯
	O
	O
	O

	6. 
	后位灯
	R
	R
	Ra

	7. 
	示廓灯
	O
	O
	O

	8. 
	制动灯
	O
	O
	O

	9. 
	前转向灯
	Rlm
	Rlm
	Rblm

	10. 
	后转向灯
	Rh
	Rh
	Rbch

	11. 
	危险警告灯
	O
	O
	O

	12. 
	特殊警示灯
	O
	O
	O

	13. 
	后牌照灯
	O
	O
	O

	14. 
	前雾灯
	O
	O
	O

	15. 
	后雾灯
	O
	O
	O

	16. 
	后回复反射器
	R
	R
	Rd

	17. 
	后荧光标示装置
	如宽度＞3.7m，则为R
	如宽度＞3.7m，则为R
	如宽度＞3.7m，则为R

	18. 
	前回复反射器
	如宽度＞3.7m，则为R
	如宽度＞3.7m，则为R
	如宽度＞3.7m，则为R

	19. 
	侧回复反射器
	O
	O
	如长度＞5m，则为R

	20. 
	慢速移动车辆识别标志
	R
	R
	Re

	21. 
	信号控制板
	O
	O
	O

	22. 
	器具连接装置
	Rf
	Rf
	Rg

	备注：

R—需要

O—可自由选择

NP—不允许

a— 如自走机械上的后位灯（尾灯）模糊，则需要

b— 如自走机械上对应的灯（尾灯）模糊，则需要

c— 如挂车、拖拉机具或装配器具的宽度超过3.7m，或到后连接点的长度超过7.6m，或设备左侧（或右侧）到中心线的距离超过1.8m且超过自走机械的左右端面，则需要

d— 如挂车、拖拉机具或装配器具到自走机械的后连接点的长度超过1.2m，或设备（包括前装配设备）左侧（或右侧）到自走机械中心线的距离超过1.2m，则需要。如自走机械中心线到两侧的水平距离为1.2m，在前置设备的后部不用安装回复反射器。

e— 如挂车、拖拉机具或装配器具到自走机械的后连接点的长度超过5m，或自走机械上慢速移动车辆识别标志模糊的，则需要
f— 不是主要用于农业用挂车、拖拉机具或装配设备的拖拉机和自走机械，不适用于本规定

g— 连接器的位置和电缆的长度应与拖拉机或自走机械上的容座相匹配

h— 灯具的闪烁频率应维持在每分钟至少20次，且小于转数计的闪烁频率

i— 当发出转向信号，与转向相反的转向灯应持续稳定点亮，而该方向的转向灯应以每分钟85到110次的频率闪烁。转向指示信号应超过对危险警告信号的操作

j— 附加于后方的红色或琥珀色灯应根据后位灯的要求安装，且符合SAE J2261，还应实现与转向灯的同步操作。在转向方向一侧的附加灯，其闪烁应与该方向转向灯一致。在与转向相反侧的附加灯应保持熄灭亮或点或更亮，但不应闪烁。这些附加灯可与后位灯组合。危险警告灯的附加灯不应闪烁

k— 如设备宽度大于3.7m，则需要

l— 如设备到自走机械的后连接点的长度超过5m，则需要

m— 路面运输宽度超过3.7m时，与外缘的距离不应大于400mm


附录F

（资料性附录）

其他标准涉及的照明和信号装置技术规范

本标准中提到的有关照明和信号装置技术规范在相关地方标准和（或）法规也有规定：

	序号
	设备
	EEC 
	北美
	UNECE Reg（ref.）

	1. 
	近光灯
	76/761/EEC
	SAE J975
	1, 5, 8, 20, 31, 112

	2. 
	远光灯
	76/761/EEC
	a
	1, 5, 8, 20, 31, 112

	3. 
	作业灯
	—
	b
	—

	4. 
	倒车灯
	77/539/EEC
	SAE J593
	23

	5. 
	前位灯
	76/758/EEC
	SAE J222
	7

	6. 
	后位灯
	76/758/EEC
	SAE J2040
	7

	7. 
	示廓灯
	76/758/EEC
	—
	7

	8. 
	制动灯
	76/758/EEC
	SAE J2261
	7

	9. 
	前转向灯
	76/759/EEC
	SAE J2261
	6

	10. 
	后转向灯
	76/759/EEC
	SAE J2261
	6

	11. 
	特殊警示灯
	ECE Reg. No. 65
	SAE J1318 或SAE J845
	65

	12. 
	后牌照灯
	76/760/EEC
	c
	4

	13. 
	前雾灯
	76/762/EEC
	SAE J583
	19

	14. 
	后雾灯
	77/538/EEC
	SAE J1319
	38

	15. 
	后回复反射器
	76/757/EEC
	ASAE S279.11
	3d

	16. 
	后荧光标示装置
	—
	ASAE S279.11
	—

	17. 
	前回复反射器
	76/757/EEC
	ASAE S279.11
	3d

	18. 
	侧回复反射器
	76/757/EEC
	ASAE S279.11
	3d

	19. 
	慢速移动车辆识别标志
	ECE Reg. No. 69
	ASAE S276.5
	69

	20. 
	信号控制板
	DIN 11030
	—
	—

	21. 
	器具连接装置
	ISO 1724，

ISO 1185，

ISO 11783-2
	SAE J560
	—

	备注：

a— 如安装了远光灯和近光灯，就应使用SAE J1383的适用部分

b— 可使用SAE J2121来评价认证工作灯具

c— 如需注册牌照，应使用SAE J587
d— 对于重型车或长车型，也应考虑Reg. 104






200×-××-××实施





200×-××-××发布





农林拖拉机和机械


道路行驶用照明和信号装置的安装规定


Tractors and machinery for agriculture and forestry —


Installation of lighting, light signalling and marking devices


for travel on public roadways


（ISO16154：2005，MOD）


（送审稿）
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